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環景系統說明書 
品名: 汽車安卓導航一體機 廠牌:方易通 

環景系統僅適用於環景一體機，請跟廠家確認購買產品是否為環景一體機，

一般規格主機沒辦法安裝環景系統，環景系統是透過主機板上的鏡頭辨識晶片整

合環景畫面，因此要安裝環景鏡頭，只能更換環景一體機才能安裝。 

沿用原廠環景鏡頭的車款，大多數使用一般主機而非環景一體機，並不適用

此說明書。部分豐田車系的原廠環景系統是透過方易通環景一體機的程式打開，

部分功能不能使用，例如：轉向啟動、錄影功能。 
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1、 環景常識 
360環景系統（或稱360度全景輔助系統）是一種利用車身四周（前、後、左右）多個廣

角攝影鏡頭，將影像拼接後，在車內螢幕上顯示鳥瞰視角，提供車輛周圍360度無死角視

野的汽車輔助駕駛系統。它能顯著提高在狹窄空間（如停車場、巷弄）中的駕駛安全性

與便利性，幫助駕駛者更精確地判斷車輛與障礙物的距離，減少碰撞風險並降低停車壓

力。 

環景系統可以錄影不能錄音，只能看影像畫面，沒有盲區偵測警告。四顆環景鏡頭都要

插上才能顯示畫面。 

1.1 鏡頭安裝 
在車輛的前、後、左、右四個位置，通常是前格柵、後方牌照上方、左右後視鏡下方，

安裝廣角攝影鏡頭。 
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1.2 環景應用 
工廠設置→切換倒車攝像頭→內置360→拉出上方按鍵→按火箭圖標(Clean memory) →按電

源圖標(重啟)，才能出現360環景系統，360環景模式下一般倒車鏡頭不能使用，原廠的倒

車也不能使用，一定要用360環景四錄鏡頭，倒車也只能使用環景的倒車，若想先不安裝環

景鏡頭，請選默認模式。

 

1.3 鏡頭校正 
系統透過智慧成像技術，將各個鏡頭捕捉到的魚眼影像進行校正和無縫拼接，生成一張

以車輛為中心的360度鳥瞰虛擬畫面。環景影像是系統合成的，調整過程系統的合成角
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度，會有一些陰影，屬於正常現象，畫面的車模也不可能百分百跟你車子的顯示距離完

全一樣，大概會有20-30cm的落差，沒有任何一家廠商敢說環景畫面距離跟車子完全一樣

的，而環景畫面扭曲，是鏡頭特性，以車子為中心點，愈遠的距離變形量愈大 

 
1 支持攝像頭拼接：參數管理→拼接→支持攝像頭拼接→選擇自己的調適布，進行環景

畫面拼接一定要使用校正布，選擇你購買的校正布樣式，輸入車子的長、寬、高、軸

距、輪距、後懸、鏡頭參數，即可進行自動拼接。 
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2 免攝像頭拼接：參數管理→拼接→免攝像頭拼接→選擇自己的調適布,進行環景畫

面拼接一定要使用校正布,3D部的拼接建議使用此拼接方式，輸入車長偏移

(後布與車的距離)，開始拼接，如果拼接失敗，就須重新擺布、重新調整鏡

頭影像。 



 

7  

  
擺布： 

 
調整鏡頭影像： 
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針對前後。攝影機看到的影像與車身之間無空隙,且不能擋住上面的黑白棋盤格交叉。 
 

針對左右·摄影機應看到部分車身,注意車身不能看太多。也不能看太少,如果車身看太多

了,外面視野會太少,影響3D效果·如果車身看太少了,過窄軌和限寬模式看不到車。 

 

A.B兩點應盡可能相同,即車頭車尾看的差不多,盡量避免某頭翹起來左右兩側標定

布與車身間距盡量相同。 
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1.4 環景系統介紹 

車模設置： 環景程式的車模變成透明右下角的LOGO多點幾下就恢復正常了。 

車模商城：需要先連網，才能使用，車模商城可下載各品牌車模，如果沒找到你的

車模，先更新車模商城後再進去車模商城看看，如果還是沒有，代表官方未上架這

款車摸，只能找相似的車模替代了 

顏色：更改車模顏色。 

軌跡：顯示車模軌跡。 

顯示模式：切換車模左右邊顯示。 

車模縮放：縮放車模。 

車模去黑邊：車模周圍陰影去除。 

2D 後視標尺線：顯示後視尺標線。 

雷達：開啟雷達圖。 

開機環視：開機啟動環景畫面。 

 
視角設置；對右方全景圖的畫面進行放大縮小調整,可調整前視、後視、左視、右視

的2D/3D畫面做角度及大小調整。※非必要不要動這項設定。 
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原車設置： 

車牌設置：設置車模車牌號碼。 

轉向啟動：打方向燈時開啟環景畫面。 

轉向速度超過30km/h畫中畫觸發：打方向燈速度超過30km/h開啟環景畫面。 

雙閃啟動：雙閃開啟環景畫面。 

雷達啟動：雷達開啟環景畫面。 

打開車門啟動：打開車門開啟環景畫面。 

速度降到20km/h啟動：速度降到20km/h開啟環景畫面。 

速度升到30km/h關閉：速度升到30km/h關閉環景畫面。 

非倒車畫中畫觸發：非倒車時自動打開環景子母畫面。 

非倒車隱藏軌跡：沒打倒車時隱藏軌跡。 

輸出延時後,如果速度低於30km/h觸發畫中畫：輸出延時設定後，速度低於30km/h觸

發環景子母畫面。 

輸出延時 0s：環景子母畫面延時出現。 

速度：顯示速度浮動按鈕。 

顯示浮動按鈕：環景浮動按鈕。
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錄像設置： 

更換錄影存放位置,格式化隨身碟,調整錄影清晰度,請不要使用超過128G的隨身碟儲

存影像,會造成當機或無法開機的情形。 

環景影片是無法錄製聲音、四顆同時一起顯示，沒有單獨畫面，有時無法在車機觀

看影片，出現【不支援的文件】顯示影片尚未錄製完成，雖然出現MP4，不代表影片

已經錄製完成，請稍等讓它燒錄轉換格式，5分鐘後再回來看影片就可以了。 

 

1.5 聲控指令 
打開360、打開前視、打開後視、打開左視、打開右視 

 


